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Lol Stool - Sgabello operativo

CARATTERISTICHE TECNICHE

schienale in nylon con rivestimento in maglia di rete in poliestere, elasticizzata, opportunamente tensionata, con
supporto lombare regolabile in altezza (50 mm). Questo consente la personalizzazione del contatto tra
lo schienale e la schiena dellutilizzatore, in particolare nella zona lombare, garantendo una adeguata
aderenza alla naturale curvatura della colonna vertebrale. Disponibile con schienale medio.

sedile in multistrato di faggio, imbottitura in poliuretano flessibile, esente da CFC, carter di copertura sottosedile
in polipropilene nero.

poggiapiedi in alluminio pressofuso verniciato, antiscivolo, regolabile in altezza.

braccioli fissi: in nylon nero

VA




meccanismo

elevazione in
altezza

sincronizzato bloccabile in 4 posizioni con regolazione della resistenza dello schienale in rapporto al peso

dellutilizzatore. Questo meccanismo segue dinamicamente lutilizzatore in tutti i movimenti naturali del
corpo; sedile e schienale cambiano inclinzione in sincronia, permettendo di alleggerire la tensione sulla
muscolatura dorsale. La tensione del movimento & regolabile, adattandosi quindi alle caratteristiche
corporee e alle preferenze dell'utilizzatore. Il corretto rapporto di inclinazione sedile/schienale facilita la
circolazione del sangue diminuendo la sensazione di pesantezza degli arti inferiori. Il sistema di sblocco
antishock permette il controllo del movimento dello schienale da parte dell'utilizzatore al momento del
rilascio.
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Leva a sinistra per bloccare
linclinazione della seduta in
4 posizioni

mediante pompa a gas consente un’escursione di 26 cm.
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Base a 5 razze su ruote

Senza braccioli
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